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Tato rychla prirucka zahriia zakladné kroky pre jednoduchu instalaciu a nastavenie
vasho frekvenéného menica Vacon 20.
Pred uvedenim pohonu do prevadzky si nacitajte a precitajte Uplnu pouZivatelsku
prirucku frekvencného menica Vacon 20 na webovej stranke:
www.vacon.com -> subory na prevzatie

. BEZPECNoST
2 ELEKTRICKU INSTALACIU SMIE ROBIT IBA OPRAVNENY

-

ELEKTRIKAR!

Tato strucna prirucka obsahuje ocividne oznacené varovania, ktoré sd urcené pre
zaisteni vasej osobnej bezpecnosti a pre zabranenie neimyselného poskodenia
vyrobku alebo pripojenych zariadeni.

Starostlivo si preitajte tieto varovania:

Sucasti napajacej jednotky frekvenéného menica

sU pod napatim, ak je Vacon 20 pripojeny k hlavnému
vedeniu. Kontakt s tymto nap&tim je extrémne
nebezpecny a moze spdsobit smrt alebo vazne
poranenie.

Ak je meni¢ Vacon 20 pripojeny k hlavnému vedeniu,
st svorky motoru U, V, W (T1, T2, T3] a svorky brzdného
rezistora -/+ pod napatim, aj ked motor nebezi.

Svorky riadenia I/0 sU izolované od potencialu
hlavného vedenia. Vystupné svorky relé mézu mat
nebezpecné napétie, aj ked'je Vacon 20 odpojeny od
hlavného vedenia.

Zemny zvodovy prud frekvenénych menicov

Vacon 20 prekracuje 3,5 mA (str. pr]. V stlade

s normou EN61800-5-1 musi byt zaistené pripojenie
k zosilnenému ochrannému uzemneniu.
Vid'kapitolu 7!

Ak je frekvenény menic pouzity ako sucast stroja,
je vyrobca stroja zodpovedny za vybavenie stroja
hlavnym vypinaéom (EN 60204-1).

Ak je Vacon 20 odpojeny od hlavného vedenia v dobe,
kedy motor beZi, ostava pod napatim, az kym je
motor budeny procesom. V takom pripade motor
funguje ako generator dodavajlci energiu do
frekvenéného menica.

&»E&&&
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2 « VACON BEZPECNOST

Po odpojeni frekvenéného menica od hlavného
vedenia pockajte, az kym sa nezastavi ventilator
a nezhasnl segmenty na displeji alebo stavové
kontrolky na ¢elnom paneli. Pockajte este dalsich
5 minut, kym zacnete robit akukolvek pracu na

pripojovani Vacon 20.

Ak je aktivovana funkcia automatického resetovania,
motor sa mdZe po chybovej situacii automaticky spustit.

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0201 212205
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2. INSTALACIA

2.1 Mechanicka instalacia

Vacon 20 moézZete na stenu namontovat dvoma spésobmi: Pre MI1-MI3 skrutkami
alebo pomocou listy DIN; Pre MI4-MI5 skrutkami alebo na prirubu.
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obr. 1: Montaz skrutkami, MI1-MI3
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obr. 2: Montaz skrutkami, MI4-MI5
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4 ¢ VACON INSTALACIA

1 2

obr. 3: MontaZ listou DIN, MI1-MI3

Poznamka: Montazne rozmery, vid zadnU stranu jednotky.

Nechajte volné miesto pre chladenie nad (100 mm), pod (50 mm) a na stranach

(20 mm) jednotky Vacon 20! (Pre MI1-MI3 je bo¢na montaZ dovolena iba v pripade, Ze
teplota okolia je pod 40°C; Pre MI4-MI5 nie je boéna montaz dovolend.)
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obr. 4: inStalacia na prirubu, MI4-MI5
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obr. 5: Rozmery otvoru na instaléciu pre prirubu MI4 (jednotka: mm)
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obr. 6: Rozmery otvoru na instaléciu pre prirubu MI5 (jednotka: mm)
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obr. 7: Hibka otvoru na instaléciu pre prirubu MI4 a MI5 (jednotka: mm)
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Podperu pripevnite
PO montazi
silovych kablov.

/ i:l—lf

Dosku pripevnite
PRED montaou
silovych kablov.

oo A o o
obr. 8: Pripojenie PE dosky a podpery kabla API, MI1-MI3

Taal Tua?

Podperu pripevnite
AZ PO montazi

Dosku pripevnite

PRED montaZou
silovych kablov.

obr. 9: Pripojenie PE dosky a podpery kabla API, MI4-MI5
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2.2 Kable a pripojenia
2.2.1 Silové kable
Pozndmka: Utahovaci moment silovych kéblov je 0,5 - 0,6 Nm (4 - 5in. - Lb.).
3~ (230 V, 400 V)

1~ (230 V) Motor — vystup

U/T1 VIT2 W/T3

QOdizolujte
plastové krytie
uzemnenia po
HLAVNE celom obvode MOTOR
VEDENIE

obr. 10: Silové pripojenia Vacon 20, MI1

3~(230V,400V,600V) Externy brzdny rezistor
3~(230V,400V, 600 V)

Mzanvn (11svl
Motor -
L1 LZIN L3 R«- R- U/T1 VIT2 WIT3

Odizolujte RANDNEER
plastové

e I / \ \\ N
uzemnenia

po celom >\\§§§

obvode

BRZDNY
REZISTOR

HLAVNE
VEDENIE

obr. 11: Silové pripojenia Vacon 20, MI2-MI3

Tel. +358 (0)201 2121 » Fax +358 (0201 212205
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3~ (380, 480 V)

HLAVNE ~ REZISTOR “yioror

VEDENIE
obr. 12: Silové pripojenia Vacon 20, MI4

3~ (380, 480 V)

OCH/R+ R 00= UITH VT2 WITS

il

HLAVNE Brzdny MOTOR
VEDENIE REZISTOR

obr. 13: Silové pripojenia Vacon 20, MI5
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2.2.2 Riadiaci kabel
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obr. 15: Otvorte veko MI4-MI5
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......... Utahovaci moment
riadiaceho kabla:
0,4 Nm

dizolujte plastové
rytie uzemnenia po
celom obvode

obr. 17: Nainstalujte riadiace kable, MI4-MI5

24-hodinova podpora +358 (0) 201 212 575 » e-mail: vacon@vacon.com




12 « VACON INSTALACIA

2.2.3 Pripustné pridavné dosky v menici Vacon20

Pozrite si dalej pripustné pridavné dosky v slote:

[sLoT[ECc|E3 [E5 [E6 [ E7[B1]B2]B4 [ B5[B9 [BH]BF]

Poznamka: Ked'sa v meniciVacon20 pouziva OPT-B1/0OPT-B4, +24 V DC (£10 %, min.
300 mA), je potrebné napajat svorku é (+24_out) a svorku 3 (GND) na riadiacej doske.

Pridavné dosky (vSetky dosky su lakované)

OPT-EC-V EtherCat

OPT-E3-V Profibus DPV1 (skrutkovy konektor)

OPT-E5-V Profibus DPV1 (konektor D9)

OPT-E6-V CANopen

OPT-E7-V DeviceNet

OPT-B1-V 6 x DI/DO, kazdy I/0 méze byt individualny

OPT-B2-V 2 x reléovy vystup + termistor

OPT-B4-V 1 x Al, 2 x AO (izolovany)

OPT-B5-V 3 x reléovy vystup

OPT-B9-V 1x RO, 5x DI (42 - 240 VAC)

OPT-BH-V 3 x meranie teploty (podpora pre snimace PT100, PT1000,
NI1000, KTY84-130, KTY84-150, KTY84-131)

OPT-BF-V 1xA0, 1xDO, 1xRO

Montéazna konstrukcia pridavnych dosiek:

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0201 212205
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3. RIADIACE SIGNALY A SVORKY 1/0
Vacon 20
1-10kQ
Svorka Signal Nastavenie z vyroby Popis
1 |+10 Vref |Ref. vyst. napatie Max. zataz 10 mA
2 A Analdgovy signal v 1 Referen. frekv. P! 0-10V, Ri =250 kQ
3 [onp @ [/Osional-
uzemnenie
6 |24Vout | |24V vystup pre DI +20 %, max. zataz 50 mA
s Digit. vstup Commom pre DI1-
7 |PL.C @ |Digitvstup Commom DI, Dl sink type vid tabulku 2
————18 |DN Digitalny vstup 1 Start vpred P Kladné,
— < P Logika1: 18-30V,
"9 DI2 Digitalny vstup 2 Start spat Logika0: 0-5V,
Zaporné,
————10 [DI3 Digitalny vstup 3 P Logika1:0-10V,
9 y P Reset poruchy Logika0: 18-30V,
Ri =10 kQ (premenlivé)
A A RS485 signal A KZ Komunikacia Zaporné
B |B RS485 signal B KZ Komunikacia Kladné
Predvolena hodnota:
N Aktuslna hodnota PID |04 - 20 mA, Ri<250 0
4 |AI2 Analdgovy signal v 2 p) Ina:
areferen. frekv. 0-10V, Ri =250 kQ
Volitelné mikrospinaéom
I:S GND @ |I/0 signal zem
~ Digit. vystup P
13 |DO Commonm Digit. vystup Commom
—14 |Dl4 Digitalny vstup 4 Prednast. rychl. BO Pl 1AS DI
As DI1,
" Ina: Vstup kddovaca A
? P p
15 [DI5 Digitalny vstup & Prednast. rychl. B1 (frekvencia az do 10 kHz)
Volitelné mikrospinaéom
As DI,
Ina: Vstup kodovaca B
—]16 |DI6 Digitalny vstup 6 Externa porucha P! (frekvencia az do 10 kHz),
vstup sledu pulzov (frekvencia
mA az do 5 kHz)
0-10V,RL21kQ
18 |AO Analégovy vystup Vystup. frekv. Pl 0(4) - 20 mA, RL <500 Q
Volitelné mikrospinaéom
s L . p | Otvoreny kolektor, max. zataz
P P) y '
20 |DO Digitalny signal vyst. - [Aktivne = PRIPRAVENY P! 3 /07 o

tab. 1: Predvolend konfigurécia I/0 a pripojenie pre obecnd aplikaciu jednotky

24-hodinova podpora +358 (0) 201 212 575 » e-mail: vacon@vacon.com

Vacon 20 pre riadiacu dosku

P) = Programovatelnha funkcia, vid PouZivatelsku priru¢ku: zoznam
parametrov a podrobny popis
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Svorka Signal Nastavenie z vyroby Popis
22_IROINO —K Reléov) Spinacia zataz:

) Lo P :
23 [RO1CM vistup T)Aktivne = CHOD 250 VAC/3 A, 24V DC 3 A
24 |RO2NC Reléovy} ) .

) taz:
2 [RoZoM |~ wistup 2|Aktivne = PORUCHA P! gg[']"\f;‘g/?:zn VDC3A
26 |RO2NO |—— '

tab. 1: Predvolend konfigurdcia I/O a pripojenie pre obecnd aplikaciu jednotky
Vacon 20 pre riadiacu dosku
P) = Programovatelnha funkcia, vid' PouZivatelsku prirucku: zoznam
parametrov a podrobny popis

Svorka Signal Nastavenie z vyroby Popis
3 |GND 1/0 signal zem
I: 6 |24 Vout |24V vystup pre DI 420 %, max. zata? 50 mA
7 DI_C Digit. vstup Commom Digitaly vstup Commom pre
DI1-DI6
Kladny; logika1:18...30'V,
Logika0: 0-5V,
| 8 |DI1 Digitalny vstup 1 Start vpred P Zaporny; Logikal: 0-10V,

Logika0: 18-30V,
Ri = 10 kQ [premenlivé)

" 15 o Digitalny vstup 2 Start spat )

L T0 [oB Digitalny vstup 3 Reset poruchy 7!

Kladny; logika1:18...30'V,
Logika0: 0-5V,
{14 [o Digitélny vstup 4 Prednast. rychl. B0 P |Zaporny; Logikal: 0-10V,
Logika0: 18-30V,

Ri =10 kQ [premenlivé)

— 175 [o5 Digitalny vstup 5 Prednast. rychl. B1 P [Len pre DI.

16 |DI6 Digitalny vstup 6 Externa porucha P Len pre DI.

tab. 2: DI Sink Type, odstrarite mostik 7500 a pripojte kdbel pomocou tabulky 2

J500 sS4 s3 s2 s1
ON
HRINIT
5812 (2 (3=
Sl > ==
OFF
obr. 18: Mikrospinace
1/0 svorky Vacon 20:
Al2 GND DO- DI4 DI5 DI6 AO DO+ R13 R14 *  R24
22 23 26
4 e s a5 eew] [B83][o 8]
25 24
63381838 [oo0] [®2]
+10VAI1 GND 24V DI-C DI1 DI2 DI3 A B R21 R22

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0201 212205
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4. NAVIGACIA A SPUSTENIE

4.1 Hlavné menu jednotky Vacon 20

MENU READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAUL1
a ry
REFERENCIE ReF REF|q Py —
Zobrazuje hodnoty Ly oo
referencie panelabez  MON MoN " IXIKIX]
ohiadu a volené miest pg PAR PULE LT LS
svs svs Hz
STLACTE
FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV 0 KEYPAD BUS
l v STLACTE
MENU READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN SPP ALARM _FAULT
7y ry
MONITO- REF REF
ROVANIE MoN MON/4
V tomto menu mozete PAR
prechadzat PAR
monitorovanymi svs
hodnotami svs . v v
STLACTE
Wb RV Vo Keveao  BUS FWD REV IO KEYPAD  BUS
l v STLAGTE
MENU READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAUL1
a
PARAMETER  ReF REF
V tomto menu mozete
prechadzat a upravovat  MON MON
parametre. AR PAR|
svs svs
ad STLACTE
FWD REV 10 KEYPAD  BUS FWD REV 0 KEYPAD BUS
l v STLACTE
- READY RUN STOP ALARM _FAULT READY RUN STOP ALARM _FAUL]
MENU SYSTEM 2 2 2
Tumbete prechadzat  REF REF
parametrami systému
amenu porich. MON MON
PAR| PAR|
svs svs|q
v "
TLACTE
FWD REV 1I0  KEYPAD BUS s ¢ FWD REV /0 KEYPAD BUS

obr. 19: Hlavné menu jednotky Vacon 20

24-hodinova podpora +358 (0) 201 212 575 » e-mail: vacon@vacon.com
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4.2 Uvedenie do prevadzky a sprievodca spustenim

4.2.1 Kroky pre uvedenie do prevadzky:

1. Precitajte si bezpe¢nostné pokyny na strane 1| 7. Uskutocnite testovaci beh bez motora,
vid Pouzivatelskd priru¢ku na www.vacon.com

2. Zabezpecte uzemnenie a overte, Ci vSetky 8. UskutocCnite testy behu bez zataze; bez
kable vyhovuja poZziadavkam pripojenia motora k technoldgii

3. Skontrolujte kvalitu a mnoZstvo chladiaceho | 9. Uskutoénite identifikaény beh (Par. 1D631)

vzduchu

4. Overte, € véetky spinae Start/stop st 10. Pripojte motor k technolégii a uskutoénite
v polohe STOP testovaci beh este raz

5. Pripojte jednotku k hlavnému vedeniu 11. Vacon 20 je pripraveny k prevadzke

6. Spustte Sprievodcu spustenim a nastavte
vietky potrebné parametre

tab. 3: Kroky pre uvedenie do prevadzky

4.2.2 Sprievodca spustenim
Vacon 20 spusti sprievodcu spustenim pri prvom zapnuti. Sprievodcu je mozné
spustit nastavenim parametra SYS Par.4.2 =1. Nasledujuce obrazky zobrazujd
postup.

POZNAMKA: Spustenie sprievodcu sp im vzdy vrati
vsetkych parametrov na hodnoty z vyroby!

POZNAMKA: Sprievodcu spustenim mozno presko&it podrzanim
tladidla STOP na 30 sekund.

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0201 212205
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READY RUN STOP ALARM FAULT
A

READY RUN STOP ALARM FAULT
A

wou| L wo| L (_{
-
PAR J PAR| ) ] -‘
svs |4 svs|q
v v
FWD  REV 0 KEY PAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS

v

Otvorte menu Par., zvolte
P1.3 Menovité otacky
motora.

@ Stlacenim OK otvorte

rezim Uprav.

READY RUN STOP ALARM FAULT
a

REF|

READY RUN STOP ALARM FAULT
A

won l L LY won ".J 'l L."
PAR| ‘ ' ‘ PAR (]
sys|€ sys |4
v v v v
FWD REV IO KEYPAD BUS FWD REV IO KEYPAD BUS
AN v v

Zmeirite hodnotu P1.3
tlacidlom Hore/Dole a
potvrdte stlacenim OK.

®

Postupujte rovhnakym
postupom pre P1.4,
Menovity prud motora.

®

obr. 20: Sprievodca spustenim Vacon 20 (Standardna aplikacia)

24-hodinova podpora +358 (0) 201 212 575 » e-mail: vacon@vacon.com
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Sprievodca Stlagenim OK Vyberte moznosti
spustanim zobrazi otvorte rezim 0 - 3, vid' nizsie!
Cislo par17.1. uprav.
Vofby:
P17 | P18 P1.15 | P22 P2.3 P3.1 |P4.2 |P43
A 5 1.5x g?ademe 0= 0= 0=Voy | o, |3s | 3s
0 =Zakladna ot | ¢ encie nepouzité |Rampa | dobeh
0=
x| o 0= 0= 1=
1= Cerpadio wor [ Medenie  |nepousits [Rampa | Rampa [2F |55 | S
0= .
L 11x | g 0= 1=Letmy | 0=Volny
2= Ventilator wor | Miadenie nepouits |stat | doben |20z |20s [ 208
1 =riadenie v
_ . . 15x | ° 1= 0= 0=Volny
3 = Vysoky moment menica Imor ;yél;\rr;ne‘vsmm pouzits  |Rampa | doben | OHZ |18 | 1s

Ovplyvnené P1.7 Pridové obmedzenie (A) P2.3 Funkcia zastavenia

parametre: P1.8 Rezim riadenia motora P3.1 Min. frekvencia
P1.15 Zosilnenie momentu P4.2 Cas rozbehu (s)
P2.2 Spésob startu P4.3 Cas dobehu (s)

READYRUN STOP ALARM FAULT
REF x
MON )
PAR|¢ )
svs

v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS

Stlacenim OK

potvrd'te

nastavenie
obr. 21: Nastavenie menica

Tel. +358 (0)201 2121 « Fax +358 (0201 212205
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5. MONITOROVANIE A PARAMETRE

POZNAMKA: Tato prirucka je pre Standardnt aplikaciu Vacon 20. Ak potrebujete
detailny popis parametrov, nacitajte si pouzivatelsku priruc¢ku na stranke:

www.vacon.com -> Support & downloads.

5.1 Monitorované hodnoty

Kéd Monitorovany signal Jednotka ID | Popis
V1.1 Vystupna frekvencia Hz 1 Vystupna frekvencia do motora
V12 Referenénd frekvencia Hz 25 Referencia frekvencie na riadenie
motora
V1.3 Otacky motora ot./min. 2 Vypocitana rychlost motora
V1.4 Prad motora A 3 Zmerany prud motora
V15 Moment motora % 4 Vypo&itany aktualny/menovity moment
motora
V16 Vjkon motora % 5 Vypoéitany aktualny/menovity vykon
motora
V1.7 Napatie motora \ 6 Napatie motora
V1.8 Napétie j.s. medziobvodu \ 7 Zmerané napatie j.s. medziobvodu
V1.9 Teplota menica °C 8 Teplota chladenia
V1.10 Teplota motora % 9 Vypocitana teplota motora
V1.1 Vystupny vykon KW 79 | Vystupny vykon z menica do motora
— o P
V2.1 Analdgovy vstup 1 % 59 Rozsah signalu Al1 v % pouzitelného
rozsahu
— o S
V2.2 Analdgovy vstup 2 % 60 Rozsah signalu Al2 v % pouzitelného
rozsahu
— o S
V23 Analdgovy vstup % 81 Rozsah signélu AO v % pouZitelného
rozsahu
Stav digitalnych vstupov s
V2.4 DI1, DI2, DI3 15 | Stav digitalneho vstupu
Stav digitalnych vstupov s
V2.5 DI4, DI5, DI6 16 | Stav digitalneho vstupu
V2.6 RO1,RO2, DO 17 | Stav relé/digitalneho vystupu
V2.7 Sled pulzov/vstup kodovaca % 1234 | 0-100 % $kala
V28 | Otaeky kédovaca ot/min. | 1235 | Skélovanie podta pulzov kédovata/
otacok
Analégovy vstupny signal 1v %
V2.1 Analégovy vstup E1 % 61 z pridavnej dosky, skryté az do
pripojenia pridavnej dosky
tab. 4: Monitorované hodnoty

24-hodinova podpora +358 (0) 201 212 575 » e-mail: vacon@vacon.com
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MONITOROVANIE A PARAMETRE

Kod

Monitorovany signal

Jednotka

Popis

V2.12

Analdgovy vystup E1

%

31

Analégovy vystupny signal 1v %
z pridavnej dosky, skryté az do
pripojenia pridavnej dosky

V2.13

Analdgovy vystup E2

32

Analégovy vystupny signal 2 v %
z pridavnej dosky, skryté az do
pripojenia pridavnej dosky

V2.14

DIE1, DIE2, DIE3

33

Tato hodnota monitora zobrazuje stav
digitalnych vstupov 1-3 z pridavnej
dosky, skryté az do pripojenia
pridavnej dosky

V2.15

DIE4, DIE5, DIES

34

Tato hodnota monitora zobrazuje stav
digitalnych vstupov 4-6 z pridavnej
dosky, skryté az do pripojenia
pridavnej dosky

V2.16

DOE1,DOE2,DOE3

35

Tato hodnota monitora zobrazuje stav
reléovych vystupov 1-3 z pridavnej
dosky, skryté az do pripojenia
pridavnej dosky

v2.17

DOE4,DOE5,DOE6

36

Tato hodnota monitora zobrazuje stav
reléovych vystupov 4-6 z pridavnej
dosky, skryté az do pripojenia
pridavnej dosky

v2.18

Vstup teploty 1

50

Namerana hodnota vstupu teploty 1
v jednotkach teploty (stupfioch Celzia
alebo Kelvina) podla nastavenia
parametra, skryta az do pripojenia
pridavnej dosky

V2.19

Vstup teploty 2

51

Namerana hodnota vstupu teploty 2
v jednotkach teploty (stupfioch Celzia
alebo Kelvina) podla nastavenia
parametra, skryta az do pripojenia
pridavnej dosky

V2.20

Vstup teploty 3

52

Namerana hodnota vstupu teploty 3
v jednotkéch teploty (stupfioch Celzia
alebo Kelvina) podla nastavenia
parametra, skryta az do pripojenia
pridavnej dosky

V3.1

Stavové slovo menica

43

Bitové kdody stavu menica
BO = Pripraveny

B1=_Chod

B2 = Reverzacia

B3 = Porucha

Bé& = RunEnable

B7 = AlarmActive

B12 = RunRequest

B13 = MotorRegulatorActive

tab. 4:

Monitorované hodnoty
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Kod Monitorovany signal Jednotka ID | Popis
Bitové kddy stavu aplikacie:
B3 = Rampa 2 aktivna
B5 = Vzdialené riadiace miesto 1 aktivne
B zdialené riadiace miesto 2 aktivne
V3.2 Stavové slovo aplikacie 89 | B7 = Riadenie zbernice aktivne
B8 = Miestne riadenie aktivne
B9 = Riadenie PC aktivne
B10 = Prednastavené frekvencie
aktivne
V3.3 Stavové slovo DIN 56
B10 = DIES
B11=DIES6
V4.1 Referencia PID % 20 | Referencia regulatora
V4.2 Hodnota spatnej vazby PID % 21 Aktualna hodnota regulatora
V4.3 Chyba PID % 22 | Chyba regulatora
Vé.b Vystup PID % 23 | Vystup regulatora
V45 Proces 29 S‘kvalovana procesna premenna
vid'par. 15.18.
tab. 4: Monitorované hodnoty
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5.2 Parametre rychleho nastavenia (Virtualne menu, zobrazené, ked'par. 17.2=1)

Jednot-|  Pred-
Kad Parameter Min. | Max volenad D Poznamka
ka
hodnota
P11 Menovité napatie 180 690 v meni sa 110 Overte (daj na Stitku
motora motora
Menovita frekvencia 50,00/ Overte Gdaj na Stitku
P1.2 motora 30,00 320,00 Hz 60,00 m motora
Menovité otacky . 1440/ Predvolena hodnota je
P1.3 motora 30 120000 ot./min. 1720 2 pre 4pdlovy motor
Menovity prad 02x| 20x Overte Udaj na Stitku
P1.4 motora INJedn \Njedn A INJE“”' "3 motora
Ucinnik motora Gdai na ti
P15 0,30 1,00 0.85 120 Qverte Gdaj na Stitku
cos @ motora
Pridové 02x| 20x 15x% ,
P1.7 obmedzenie INjedn. ‘Njedr\. A INjedn. 107 [Max. prid motora
Zosilnenie 0 = Nepouzité
P1.15 momentu 0 ! 0 109 1= Pouzité
P21 Vyb_er vzdlalgneho 0 2 0 172
riadiaceho miesta 1
~ . 0 =Rampa
P2.2 Spésob Startu 0 1 0 505 1= Letmy Start
. ) 0 = Volny dobeh
P2.3 | Spdsob zastavenia 0 1 0 506 1=Rampa
P3.1 Min. frekvencia 0,00 P3.2 Hz 0,00 101 | Min. ref. frekvencia
50,00/ .
P3.2 Max. frekvencia P3.1 | 320,00 Hz 60.00 102 | Max. ref. frekvencia
1 = Prednast. rychlost 0
6=PID
7=Al1+AI2
Viber ref. 8 = Motor potenciometer
P33 | frekvencievadial | 1 | ™o 7 117 |9 = Sted pulzov/kédova
sa 10 = AIET

riadiaceho miesta 1

11 = vstup teploty 1

12 = vstup teploty 2

13 = vstup teploty 3
Upozornenie: Davajte pozor
na prepina¢ medzi DI/
kédovacom pri nastaveni
pomocou 9 = Sled pulzov/
kodoval

tab. 5: Parametre rychleho nastavenia
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Jednot- s
Kod Parameter Min. | Max volena D Poznamka

ka | hodnota

Prednast. rychlost 0 je
P3.4 | Prednast. rychlost 0| P3.1 | P3.2 Hz 5,00 180 | pouzitd ako ref. frekvencia,
ked'je P3.3=1

Aktivované digitalnymi
vstupmi

P3.5 | Prednast. rychlost 1| P3.1 P3.2 Hz 10,00 105

Aktivované digitalnymi

P3.6 | Prednast. rychlost 2| P3.1 P3.2 Hz 15,00 106 A
vstupmi

Aktivované digitalnymi

P3.7 | Prednast. rychlost 3| P3.1 P3.2 Hz 20,00 126
vstupmi

Cas rozbehu z 0 Hz na

P4.2 Cas rozbehu 1 0,17 |3000,0 s 3,0 103 maximalnu frekvenciu

Cas dobehu z maximalnej
frekvencie na 0 Hz

0=0-100%

1=20-100 %

20 % je rovnaké ako 2 V
min. Grovne signalu

0=0-100%

1=20-100 %

P6.5 | Rozsah signalu Al2 0 1 0 390 |20 % je rovnaké ako 2 V
alebo 4 mA min. drovne
signalu

P4.3 Cas dobehu 1 0,1 |3000,0 s 3,0 104

P6.1 | Rozsah signalu Al1 0 1 0 379

0 = Zakazat

P14.1| Automaticky reset. 0 1 0 731 1 = Povolit

0 = V3etky parametre
vidite(né

1 = Viditelna iba skupina
parametrov rychleho
nastavenia

P17.2 | Skrytie parametrov 0 1 1 "

Iz

tab. 5: Parametre rychleho nastavenia
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5.3 Nastavenie motora (Riadiaci panel: Menu PAR -> P1)

Pred-
Kod Parameter Min. | Max | Jednot-|volena| Poznamka
ka hod-
nota
pqq | Menovité naptie | g, [ 190 v | ™[ 110 | overte adaj na &titku motora
motora sa
Menovita 50,00/ PR
P1.2 frekvencia motora 30,00 320,00 Hz 60,00 111 | Overte Gdaj na Stitku motora
Menovité otacky 1440/ Predvolena hodnota je pre
P1.3 motora 30 [20000] ot./min. 1720 n2 4pélovy motor.
Menovity prad 02x] 20x PE
P1.4 motora ‘N,edn |Njedn A lN]edn 113 | Overte Gdaj na Stitku motora
Uéinnik motora
P1.5 cos @ 0,30 | 1,00 0,85 120 | Overte Udaj na Stitku motora
(Vykon. faktor)
0 = Indukény
P1.6 Typ motora 0 ! 0 650 1 = Permanentny magnet
Pradové 02x] 20x 15x ,
P1.7 obmedzenie ‘N,edn |Njedn A IN]an 107 | Max. prdd motora
Reim riadenia 0 = Riadenie frekvencie
P18 <Im riadent 0 1 0 600 |1 = Riadenie rychlosti
motora A
v otvorenej slucke
0 =Linedrna
P1.9 Pomer U/f 0 2 0 108 |1 =Stvorcova
2 = Programovatelna
Zaciatok 50,00/ Frekvencia zaciatku
P1.10 odbudzovania 8,00 1320,00 Hz 60,00 602 odbudzovania
Napétie zadiatku Napétie na zaciatku
P11 odbudzovania 10,001 200,00 % 100,00 603 odbudzovania ako % z Um0t
Stredny bod 50,00/ Stredny bod frekvencie pre
P1.12 frekvencie U/f 0.00 | P1.10 Hz 60,00 604 programovatelné U/f
. Stredny bod napatia pre
P1.13 S"e?‘”.y E‘}f 0,00 | P1.11 % | 100,00 605 |programovatelné U/f
napatia ako % z Upmot
Napétie pri nulovej meni . o
P1.14 frekv. 0,00 | 40,00 % sa 606 | Napatie pri 0 Hz ako % z Uyt
Zosilnenie 0 = Zakézané
P1.15 momentu 0 ! 0 109 1= Povolené
Spinacia Frekvencia PWM. Ak st
P1.16 freivenma 15 16,0 kHz 4,0/2,0] 601 |hodnoty vysSie ako predvolené,
znizte kapacitu pradu

tab. 6: Nastavenie motora
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Pred-
Kod Parameter Min. | Max gecnctjvelen: D Poznamka
ka hod-
nota
0 = Zakézané
P1.17 Brzdny striedac 0 2 0 504 |1 = Povolené: Vzdy

2 = Chod

Urovefi aktivacie brzdného
striedaca vo Voltoch.

Pri napajani 240 V:
240%1,35*1,18 =382V

Pri napajani 400 V:
400%1,35%1,18 = 638 V

0 In \ rézne | 1267 | Poznamka: ak je pouzity
brzdny striedad, je mozné
vypnut reguldtor prepatia
alebo je mozné nastavit
referenénd droven prepatia
nad Groven brzdného
striedaca

Uroveri brzdného
striedaca

P1.18

0 = Neaktivne
1 = Kludova identifikacia (pre
aktivaciu potrebuje prikaz
chod do 20 sekdnd)
Identifikacia 2 = |dentifikacia pocas
P1.19 motora 0 2 0 631 | prevadzky (Pre aktivaciu
potrebuje prikaz chod do
20 sekdind. Je dostupna len
vo verzii power SW V026
zahrnutej v FW01070V010
alebo neskorsej verzii.)

Pokles napétia na vinuti
P1.20 | Pokles napatia Rs | 0,00 | 100,00 % 0,00 662 | motora ako % z Uy pri
menovitom pradu

0 = Zakazané
1 = Povolené: Standardny rezim

P1.21 | Regulator prepatia] 0 2 1 607 2 = Povolené: Resim
nérazového zataZenia
Regulator 0 = Zakézat
P1.22 podpétia 0 ! ! 608 1 = Povolit
p123 | Sinusowyiter | 0 | 1 0 | s22 [0=Nepouzité

1 = Pouzité

tab. 6: Nastavenie motora
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Pred-
Kod Parameter Min. | Max gecictjrelena D Poznamka
ka hod-
nota
Slovo konfiguracie modulatora:
B1 = nespojitd modulacia
(DPWMMIN)
B2 = Pokles pulzu pri
premodulacii
Bé6 = nedostatocna modulacia
P1.24 | Typ modulatora 0 |65535 28928| 648 |B8=kompenzacia okamzitého
jednosmerného napatia*
B11 = Nizky hluk
B12 = Kompenzacia prestoja*
B13 = Kompenzacia chyby toku*
*povolené v predvolenom
nastaveni
Optimalizécia energie, frekvencny
menic hlada minimalny prid
Optimalizacia motora s cielom ugetrit energiu
P1.25 Gcinnosti* 0 ! 0 666 azniZit hluk motora
0 = zakazané
1= povolit
. 0=zakazané
¢ *
P1.26 | /f povolit Start 0 1 0 534 1= povolit
1/f referenény limit Limit vystupnej frekvencie, pod
P1.27 Startovacej 1 100 % 10 535 | ktorym sa k motoru privadza
frekvencie* definovany 3tartovaci prud I/f.
I/f referencia Referencia pridu
p1.28 | startovacieho o |1000] % 80,0 | 536 |V perce.",‘adfd
radu* menovity prud motora
P 11=0,1%]
Povolit Vybrat rezim obmedzovaca
M napétia:
P1.29 obmer!z.o\iac 0 1 1 1079 0= Zakézané
napatia .
1="Povolené

tab. 6: Nastavenie motora
POZNAMKA:
*Tieto parametre st dostupné len vo verzii power SW FWP00001V026 zahrnutej
v FW01070V010 alebo neskorsej verzii.

POZNAMKA: Tieto parametre st zobrazené, ked P17.2 = 0.
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5.4 Nastavenie Start/stop (Riadiaci panel: Menu PAR -> P2)

Jednot-| Pred’
Kod Parameter Min. | Max volena | ID Poznamka
ka
hodnotal
. . . 0 =1/0 svorky
pa.1 | Wbervzdialeného |, 2 o | 172 om. zbernica
riadiaceho miesta
N N 0=Rampa
P2.2 Spdsob Startu 0 1 0 505 1= Letmy Start
X . 0 = Volny dobeh
P2.3| Sposob zastavenia 0 1 0 506 1= Rampa
1/0 riadiaci 1/0 riadiaci
signal 1 signal 2
N 0 Vpred Reverzacia
P2.4 | Start/Stoplogika I/0] 0 4 2 300 | 1Vpr. (hrana)  nvert. stop
2Vpr.(hrana)  Spét(hrana)
3 sxarl Reverzacia
4 Start(hrana)  Reverzacia
P25 | Miestne/Vzdiatens | 0 | 1 o | 21 |9 Vadiatené riadenie
1= Miestne riadenie
P26 Smer riadenia 0 1 0 123 0=Vpred o
z panela 1 = Reverzacia
P27 Tlacidlo Stpp na 0 1 1 14 0= Ibva riadenie z panela
paneli 1=Vidy
. . . 0 =1/0 svorky
pog [ Vibervzdialeného [ o | ) 0 | 173 [1=Kom. zbernica
riadiaceho miesta 2
2 = Panel
0 = aktivovat v3etky tlacidla
Deaktivovanie na paneli
P2.91 tacidia na paneli 0 ! 0 15520 1 =Tla¢idlo Loc/Rem
deaktivované

tab. 7: Nastavenie §tart/5top
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5.5 Referencné frekvencie (Riadiaci panel: Menu PAR -> P3)

Jednot-|  Pred”
Kod Parameter Min. | Max volena D Poznamka
ka
hodnota
p3.1 | Min. frekvencia | 000 | P32 [ Hz 0,00 | 101 [Minimélna povolend.
frekvencna referencia
. 50,00/ Maximalna povolena
P3.2 | Max. frekvencia P3.1 | 320,00 Hz 60,00 102 frekvencna referencia
1 = Prednast. rychlost 0
2 = Panel
3 = Kom. zbernica
4=Al
PID
7 =Al1+AI2
Vyber ref. 8 = Motor potenciometer
frekvencie : 9 = Sled pulzov/kédovad
P33 | adial riadiaceho| 1 [menisa [ R [T
miesta 1 11 = vstup teploty 1
12 = vstup teploty 2
13 = vstup teploty 3
Upozornenie: Davajte pozor
na prepina¢ medzi DI/
kédovacom pri nastaveni
pomocou 9 = Sled pulzov/
kodovac
Prednast. rychlost 0 je
P34 Prednast. | pa1 | P32 | e 500 | 180 [pousita ako ref. frekvencia,
i kedje P3.3=1
P35 P'rednast. P31 P32 Hz 10,00 105 Aktivovgné digitalnymi
rychlost 1 vstupmi
P36 Prednast. P31 P32 Hz 15,00 106 Aktivované digitalnymi
rychlost 2 vstupmi
P3.7 Prrednasrt. P31 P3.2 Hz 20,00 126 Aktivované digitalnymi
rychlost 3 vstupmi
P38 Pfednas}. P31 P3.2 Hz 25,00 127 Aktivované digitalnymi
rychlost 4 vstupmi
P3.9 P'rednast. P3.1 P3.2 Hz 30,00 128 Aktivovgne digitalnymi
rychlost 5 vstupmi
P3.10 Prednast. P31 P3.2 Hz 40,00 129 Aktivované digitalnymi
rychlost 6 vstupmi
P3.11 Prrednasrt. P31 P3.2 Hz 50,00 130 Aktivované digitalnymi
rychlost 7 vstupmi
Vyber ref.
P3.12 | frekvencie vzdial. 1 meni sal 5 131 Vid'P3.3
riadiaceho miesta 2
P3.13 pzi:n'ifo’;"e‘tﬁ; 1 50 Hz/s 5 331 [Pomer rychlosti
Reset motor 0 = Ziaden reset
P3.14 otenciometra 0 2 2 Reset pri zastaveni
p 2 = Reset pri vypnuti

tab. 8: Referencné frekvencie

POZNAMKA: Tieto parametre su zobrazené, ked' P17.2 = 0.
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5.6 Nastavenie ramp a brzd (Riadiaci panel: Menu PAR -> P4)
Jednot-| Pred:
Kad Parameter Min. Max volena | ID Poznamka
ka
hodnotal
pit |  Tvarrampys 00 | 100 ]| s 00 | sog |0=Linearna
. ' ' ' >0 = Doba rampy S
Urcuje ¢as potrebny na to,
p42|  Basrozbehu 01 |30000] s 30 | 103 |20y savystupna frekvencia
zvysila z nulovej frekvencie
na maximalnu frekvenciu
Urcuje ¢as potrebny na to,
B aby sa vystupna frekvencia
P43 Cas dobehu 1 0,1 3000,0 s 3,0 104 |znizila z maximalnej
frekvencie na nulova
frekvenciu
P4.4 Tvar rampy S 2 0,0 10,0 s 0,0 501 |Vid parameter P4.1
P4.5 Cas rozbehu 2 0,1 3000,0 s 10,0 502 |Vid parameter P4.2
P4.6 Cas dobehu 2 0,1 3000,0 s 10,0 503 |Vid parameter P4.3
0 = Vypnuté
. pomalenie
P4.7 Brzdenie tokom 0 3 0 520 2= Striedac
3 =Plny rezim
Brzdenie tokom 0,5x 2,0x Urcuje Groven pradu
|
P48 Prud INjedn. | INjedn. A Njedn. 519 pre brzdenie tokom
o 0,3x 2,0x Definuje prud privedeny
P49 Pridj.s. brzd. INjedn. ‘Njeﬂﬂ A ‘Nle‘j" 507 do motora pri j.s. brzdeni
Uréuje, &ije brzdenie
ZAPNUTE alebo VYPNUTE
Cas zastavenia j.s. a ¢as brzdenia brzdy
P4.10 priudu 0.00 [ 600,00 s 0.00 508 jednosmerného pridu
pri zastavovani motora.
0,00 = Neaktivne
Vystupna frekvencia,
Frekvencia pri ktorej sa brzdenie
P4 zastavenia j.s. pradu 0.10 10.00 Hz 1.50 515 jednosmerného pradu
pouziva
Cas spustenia _ "
P4.12 e Prddy 0,00 | 60000| s 0,00 | 516 |0,00= Neaktivne
ps.13 | Frekvenciaprepnutial o 00 | p3p | 1, | 000 | 527 [0,00=zakszane

Accel2

tab. 9: Nastavenie rémp a bfzd

24-hodinova podpora +358 (0) 201 212 575 » e-mail: vacon@vacon.com




32 « VACON MONITOROVANIE A PARAMETRE

Jednot- A
Kod Parameter Min. Max a volena | ID Poznamka
hodnotal
ps.14 | Frekvenciaprepnutial o 05 | 3o |z | 000 | 528 [0.00 = zakazans
Decel2
Externy brzdic: Otneskorenije pdred "
P4.15 Oneskorenie 000 | 32000 s 020 | 1544 |Otvorenim brzcy pre

dosiahnutim Limitu

otvorenia . n
frekvencie otvorenia

Otvaracia frekvencia pri
prechodu z dopredného
(FWD) do reverzného
(REW) smeru

Externy brzdi¢: Limit

pa.16 frekvencie otvorenia

0,00 P3.2 Hz 1,50 | 1535

Zatvaracia frekvencia
Externy brzdic: le‘\l 0,00 P3.2 Hz 1,00 1539 z»kl.adneh'o smeru, ak
frekvencie zatvorenia nie je aktivny prikaz pre
prevadzku

P4.17

Zatvaracia frekvencia

z negativneho smeru, ak
nie je aktivny prikaz pre
prevadzku

Externy brzdi¢: Limit
P4.18 | frekvencie zatvorenia| 0,00 P3.2 Hz 1,50 1540
pri reverzacii

Brzda nie je otvorend,

ak prud neprekrodi tato
hodnotu, a je ihned
Externy brzdi¢: zatvorena, ak prud klesne
P4.19 | Pradové obmedzenie| 0,0 200,0 % 20,0 1585 | pod fiu.
otvorenia/zatvorenia
Tento parameter je
nastaveny v percentach
menovitého pridu motora

tab. 9: Nastavenie rémp a brzd
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5.7 Digitalne vstupy (Riadiaci panel: Menu PAR -> P5)

Jednot-| Pred-
Kod Parameter Min. Max volend | ID Poznamka
ka
hodnotal
0 = Nepouzité
1=DI
2=DI2
3=DI3
4=Dl4
5=DI5
P5.1 | 1/0 riadiaci signal 1 0 meni sa 1 403 |6 =Dl6
7=DIET
8=DIE2
9 =DIE3
10 = DIE4
11 =DIES
12 = DIE6
P5.2 | 1/0 riadiaci signal 2 0 meni sa 2 404 |Vid'5.1
P5.3 Reverzacia 0 meni sa 0 412 |Vid'5.1
P5.4 | Ext. porucha sp. kont.| 0 meni sa 6 405 |Vid'5.1
ps.5 | Extporucharoz. | o ] enica o | 406 |vias
kont.
P5.6 Reset poruchy 0 meni sa 3 414 |Vid'5.1
P5.7 Chod povoleny 0 meni sa 0 407 |Vid'5.1
P5.8 | Prednast. rychlost BO 0 meni sa 4 419 |Vid'5.1
P5.9 | Prednast. rychlost B1 0 meni sa 5 420 |Vid'5.1
P5.10 | Prednast. rychlost B2| 0 meni sa 0 421 |Vid'5.1
P5.11| Volba doby rampy 2 0 meni sa 0 408 |Vid'5.1
ps.12 | Moter potenciometra) g ooy o | 418 [viesa
- zvysovanie
p5.13 | Motor potenciometral =g oy o | w7 |vigsa
- zniZovanie
P5 14 Vzdialené riadiace 0 meni sa 0 425 Ak(}vu]e riadiace miesto 2
miesto 2 Vid'5.1
Ref. frekv. 2 - .
P5.15| vzdialenshoriad. [ 0 [menisa 0 | ass |Aktivuie riadiace miesto 2
Vid parameter 5.1
miesta
P5.16 | Referencia PID 2 0 [menisa 0 | 1047 C"‘;'Sv‘f referenciu 2

tab. 10: Digitdlne vstupy
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Jednot-| b
Kod Parameter Min. Max Ka volena | ID Poznamka
hodnotal

Aktivuje predohrev motora
(jednosmerny prad) pri

P5.17 | Predohr. motora akt. 0 meni sa 0 1044 zastaveni, kedje parameter
funkcie predohrevu motora
nastavena na 2
Vid'5.1

tab. 10: Digitélne vstupy

5.8 Analdgové vstupy (Riadiaci panel: Menu PAR -> Pé)
Jednot-|  Pred”
Kod Parameter Min. Max volend | ID Poznamka
ka
hodnota
I 0=0-100% (0-10V)

P6.1 | Rozsah signélu Al1 0 1 0 379 1=20-100 % ( 2-10 V)

P62 | Uziv.min. Al |-10000f 10000] % 000 | 380|200 = Ziadne min.
Skélovanie

P63 | Uzv.max. A1 [-100,00 30000| % 100,00 [ 3g1|100:00 = Ziadne max.
Skalovanie

P6.4 Cas filtra Al 0,0 10,0 s 0,1 3780 = bez filtrovania

P6.5 | Rozsah signalu Al2 0 1 0 390|Vid P6.1

P6.6 Uziv. min. Al2 -100,00| 100,00 % 0,00 391|Vid' P6.2

P6.7 UZiv. max. Al2 -100,00| 300,00 % 100,00 | 392|Vid'Pé.3

P6.8 Cas filtra AI2 0,0 10,0 s 0.1 389|Vid Pé.4

P69 Rozsah signalu 0 1 0 143 Vid Pb.W», sklryt?, dok!at nie
je pripojena pridavna doska

po.1o| AETPrisposob. | 10000l 100,00 % 0,00 | 144]Vid P62, skryté, dokial nie

min. je pripojena pridavna doska

P6.11| AIET pouziv. max. | -100,00] 300,00 % 100,00 [ 145)Yid Pe-S. skryté, dokialnie
je pripojena pridavna doska

P6.12|  Gas filtra AIET 00 | 100 s 01 | 142|VidPé-4 skryté, dokial nie
je pripojena pridavna doska

tab. 11: Analégové vstupy
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5.9 Sled pulzov/kédovac (Riadiaci panel: Menu PAR -> P7)

Jednot-|  Pred-
Kod Parameter Min. Max volend ID Poznamka
ka
hodnota
Min. frekvencia Frekvenciu pulzov, ktord
P7.1 . 0 10000 Hz 0 1229 |je mozné interpretovat ako

pulzov 0 % signal

Frekvenciu pulzov, ktord
0,0 10000 Hz 10000 1230 |je mozné interpretovat ako
100 % signal

Frekvencia odpoveda 0 %,

P72 Max. frekvencia
pulzov

Ref. frekv. pri min.

P7.3 0,00 P3.2 Hz 0,00 1231 |ak je pouZita ako ref.
frekv. pulzov
frekvencia
. Frekvencia odpoveda
pr.4 |Reffrekvprimax | o o0 pao |y, | 50007 {00 1100 %, ak je pousits ako
frekv. pulzov 60,00
ref. frekvencia
0 = Zakazat
P7.5 | Smer kédovaca 0 2 0 1233 |1 = Povolit/Normalne
2 = Povolit/Invertované
Pocet pulzov kédovaca na
P76 Pul’zy/c(aVcky 1 65535 pulzov/ 256 629 Jednqolacku. Pouzité ‘,b?
kodovaca ot pre vypocet hodnoty otacok

kédovaca

0=DI5aDIé st pre
normalny digitalny vstup
P7.7 | Konfig. DI5a Dl6 0 2 0 1165 |1 =DIé je pre sled pulzov
2=DI5aDIé st pre rezim
frekvencie kédovaca

tab. 12: Sled pulzov/kédoval
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5.10 Digitalne vystupy (Riadiaci panel: Menu PAR -> P8)

Jednot-| Pred;
Kéd Parameter Min.| Max volend | ID Volby

L8 hodnota|

0 = Nepouzité

1 = Pripraveny

2 =Chod

3 = Porucha

4 = Porucha invertovana

5 = Varovanie

6 = Reverzované

7 = Ref. dosiahnuta

8 = Regulator motora aktivny
9 = Riad. slovo zbernice B13
10 = Riad. slovo zbernice B14
Riad. slovo zbernice B15
12 = Vyst. frekv. superv.

13 = Vyst. moment superv.

1 eplota jedn. superv.

15 = Analdg. vstup superv.

16 = Prednast. rychl. aktivna
Riad. extern. brzdica

18 = riadenie z panela aktivne
19 = Riadenie I/0 aktivne
20 = Kontrola teploty

P8.2 | Vyber signalu RO2| 0 | menisa 3 314 |Vid'8.1
P8.3 | Vyber signalu DO1| 0 | menisa 1 312 |Vid'8.1

P8. meni sa 2 313

o

Vyber signalu RO1

0 = Ziadna inverzia

P8.4 RO2 inverzia 0 1 0 1588 ]}
1= Invertované

pg.s | Oneskorenie 1400l 32000 s 0,00 | 460 0,00 = Ziadne oneskorenie
zopnutia RO2

pg.o [ Oneskorenie {4451 32000 s 000 | 461 ]0,00= Ziadne oneskorenie
vypnutia RO2

0 = Ziadna inverzia

P8.7 RO1 inverzia 0 1 0 1587 .
1= Invertované

pg.g | Oneskorenie {4451 32000 s 0,00 | 458 |0,00 = Ziadne oneskorenie
zopnutia RO1

pg.g | Oneskorenie 14551 32000 s 0,00 | 459 |0,00 = Ziadne oneskorenie
vypnutia RO1

P8.10 Vyber signalu o | menisa 0 317 Vid'8.1, skryté, dokial nie

DOE1 je pripojena pridavna doska
Vyber signalu . Vid 8.1, skryté, dokial nie

Pa.11 DOE2 0 | menisa 0 318 je pripojena pridavna doska
Pg.12 Vyber signalu o | menisa 0 1386 Vid'8.1, skryté, dokial nie

DOE3 je pripojend pridavna doska

tab. 13: Digitdlne vystupy
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Jednot- Azh
Kod Parameter Min.| Max K volena | ID Volby
a
hodnota
Vyber signalu . Vid'8.1, skryté, dokial nie
P13 DOE4 0 | menisa 0 1390 je pripojena pridavna doska
Vyber signalu . Vid 8.1, skryté, dokial nie
P14 DOES 0 | menisa 0 1391 je pripojena pridavna doska
Vyber signalu . Vid 8.1, skryté, dokial nie
P8.15 DOE6 0 | menisa 0 139 je pripojend pridavna doska
tab. 13: Digitalne vystupy
5.11 Analdgové vystupy (Riadiaci panel: Menu PAR -> P9)
Jednot-| b
Kod Parameter Min.| Max K volena | ID Volby
a
hodnota
0 = Nepouzité
1 = vystupné frekv. (0 - fra,)
2= Vystup. prid (0-1,motor)
3 = Moment motora (0-l,votor)
4 = Vystup PID (0-100 %)
5 = frek. refer. (0-fra)
6 = Rychl. motora (0-n s,
7 = Vykon motora (0-Pyotor)
. L 8 = Napétie motora (0-U,yotor)
P9.1 a‘r/\y;sr Sv'g's“f:“u 0 14 1 307 |9 = Nap. j.s. medziobvodu
9. vystup (0-1000 V)
10 = Data procesu In1
(0-10 000)
11 = Data procesu In2
(0-10 000)
12 = Data procesu In3
(0-10 000)
13 = Data procesu In4
(0-10 000)
14 = Test 100 %
Min. analég. 0=0V/0mA
P92 vystupu 0 ! 0 3101422 V/4 mA
Skalovanie
P9.3 analégového 0,0 | 1000,0 % 100,0 | 311 | Faktor $kalovania
vystupu
Casova kondtanta
P9.4 analégového 0,00| 10,00 s 0,10 308 | Casova kontanta filtra
vystupu
P95 Vyper §ignatu 0 1% 0 472 yid' P‘?.I_, skyryte', dokfal’ nie
analég. vystupu E1 je pripojend pridavna doska

tab. 14: Analégové vystupy
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Jednot-| Leeh
Kéd Parameter Min.| Max K volend | ID Volby
a
hodnota
P96 M\'n. analdg. 0 1 0 475 Y|d P‘?Z skyryle’, dok,al nie
vystupu E1 je pripojena pridavna doska

Skalovanie
P9.7 analégového 0,0 | 1000,0 % 100,0 476
vystupu E1

Vid'P9.3, skryté, dokial nie
je pripojena pridavna doska

Lasové konstanta Vid P9.4, skryté, dokial nie

P9.8 analégového 0,00| 10,00 s 0,10 473 ie pripojend pridavna doska
vystupu E1 Je pripoj P
P99 Vyper s'\gnatu 0 14 0 479 Y'\d' 99.1‘ sk'ryte', dok!al’nie
analég. vystupu E2 je pripojenad pridavna doska
P9.10 M\'n. analodg. 0 1 0 482 Y\d P‘?Z skyryle’, dok,al nie
vystupu E2 je pripojena pridavna doska

Skalovanie
P9.11 analégového 0,0 | 1000,0 % 100,0 483
vystupu E2

Vid'P9.3, skryté, dokial nie
je pripojena pridavna doska

Casova konstanta
P9.12 analégového 0,00 10,00 B 0,10 480
vystupu E2

Vid' P9.4, skryté, dokial nie
je pripojena pridavna doska

tab. 14: Analégové vystupy
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5.12 Mapovanie dat komunikacnej zbernice (Riadiaci panel: Menu PAR -> P10)

Jednot-| Pred;
Kod Parameter Min. | Max volend D Poznamka
ka
hodnota
0 = Ref. frekvencia
1 = Vyst. frekvencia
2 = Rychlost motora
3 = Prd motora
4 = Napatie motora
5 = Moment motora
6 = Vykon motora
7 = Nap. j.s. medziobvodu
8 = Kod aktivnej poruchy
Vyber vystupu kom. . 9 = Analdg. Al1
P10.1 zbernice 1 0 [menisa 0 852 {10 = Analég. AI2
11 = Stav digit. vstupu
12 = Hodnota spatnej vazby
PID
13 = Referencia PID
14 = Sled pulzov/vstup
kodovaca (%)
15 = Sled pulzov/pulz
kodovaca ()
16 = AIET
P10.2 Vyber vystupu kom. 0 |menisa 1 853 |Rdzne mapované na PD2
zbernice 2
P10.3 Vyber WS‘F“’L‘ kom. 0 |menisa 2 854 |R6zne mapované na PD3
zbernice 3
Vyber vystupu kom. B N .
P10.4 - 0 |menisa 4 855 |Rézne mapované na PD4
zbernice 4
P10.5 Vyber WS‘F“’L‘ kom. 0 |menisa 5 856 |Ro6zne mapované na PD5
zbernice 5
Vyber vystupu kom. . o .
P10.6 . 0 |menisa 3 857 |Rézne mapované na PDé
zbernice 6
P10.7 Vyber WS‘F“’L‘ kom. 0 |menisa 6 858 |R6zne mapované na PD7
zbernice 7
Vyber vystupu kom. . o .
P10.8 . 0 |menisa 7 859 |Rézne mapované na PD8
zbernice 8
PDI pre pomoc. CW
0 = Nepouzité
. . 1=PDI1
P10.9 vy:rer:uia[cw 0 5 o | 1167|2=PDI2
pomoc- 3-PDI3
4=PDI4
5=PDI5

tab. 15: Mapovanie dat komunikacnej zbernice
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5.13 Zakazané frekvencie (Riadiaci panel: Menu PAR -> P11)

Pred-
Kod Parameter Min. | Max | Jednotka| volend D Poznamka
hodnota
P11 Dolny limit zakazané 0,00 P32 Hz 0,00 509 Dolny limit o
frekvencie 1 0,00 = nepouZzité
P11.2 Horny limit @kazane 0,00 | P32 Hz 0,00 510 Horny limit w
frekvencie 1 0,00 = nepouzité
P11.3 Dolny limit zakazané 0,00 P32 Hz 0,00 511 Dolny limit o
frekvencie 2 0,00 = nepouzité
Horny limit zakazané Horny limit
PIT4 frekvencie 2 0.00 | P32 Rz 0.00 512 0,00 = nepouzité
tab. 16: Zakdzané frekvencie
5.14 Kontrola limitov (Riadiaci panel: Menu PAR -> P12)
Predvo-
Kod Parameter Min. | Max | Jednotka|lena hod-| ID Poznamka
nota
0 = Nepouzité
praq| Funkeakontr | g f o | 315 |1=Dotnyimit
vystup. frekv. 2= Horny limit
pi2.2|Limit kfrr;‘k’;/"ys‘“p' 000 | P32 Hz 0,00 | 316 |Prah kontr. wstup. frekv.
. 0 = Nepouzité
piz3| Funkeia kontroly | 2 o | 348 |1=Dolny limit
Y 2 =Horny limit
pig4| Limitkentroly f g o f 5000 % 0.0 | 349 |Prah kontroly momentu
momentu
0 = Nepouzité
P125 KO”.‘E’ZLnaOtipl"‘y 0 2 0 354 |1 = Dolny limit
s Y 2 =Horny limit
Limit kontroly B o Prah kontroly teploty
P126 teploty jednotky 10 100 ¢ 40 3% jednotky
Kontrola si 0=Al
pig7| fontrow sign. 0 [menisa 0 356 [1=A12
analdg. vstupu 2- AIET
pizg| Akenttirene | o0 | 0000 % 80,00 | 357 |Alkontr. prah AP
pr2g| A k"”\‘/;;mv"e 000 | 10000 % 40,00 | 358 |Al kontr. prah VYP

tab. 17: Kontrola limitov
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Predvo-
Kéd Parameter Min. | Max | Jednotka[lena hod-| ID Poznamka
nota

Binarne kddovany vyber
signalov pouzivanych

na kontrolu teploty

BO = Vstup teploty 1

1 7 1 1431 |B1 = Vstup teploty 2

B2 = Vstup teploty 3
POZNAMKA: Skryté, dokial
nie je pripojena doplnkova
doska

Funkcia kontroly 0 2 2 1432 }/\d'12.1‘, sk'ryte', dokial'm'e
teploty je pripojend pridavna doskal

Vstup kontroly

P12.10 taplaly

P12.11

Prah kontroly teploty,
80,0 1433 | skryté az do pripojenia
pridavnej dosky

Limit kontroly | -50,0/| 200,0/

p1212 teploty 223,2 | 4732

tab. 17: Kontrola limitov

5.15 Ochrany (Riadiaci panel: Menu PAR -> P13)

Pred-
Kod Parameter Min. | Max Je(:(nnt- volena D Poznamka
a
hodnota
0 = Ziadna akcia
1=Alarm
. . 2 = Alarm, prednastavena
piaq [Poruchapridového) o |y 1| 700 [frekvencia alarmu
P 3 = Porucha: Spésob
zastavenia
4 = Porucha: Volny dobeh
1=Ziadna reakcia [porucha
. nie je generovang, ale
P13.2 [ Porucha podpatia ! 2 2 727 pohon ukoné&i moduléciu)
2 = Porucha: Volny dobeh
0 = Ziadna akcia
Porucha o] 3 2| 703 |22 Porucha: Sposad
P133 uzemnenia = orucha: 5poso
zastavenia
3 = Porucha: Volny dobeh
Porucha vystupnej -
P13.4 faze 0 3 2 702 |Vid'13.3
Ochrana -
P13.5 sablokovania 0 3 0 709 |Vid'13.3
Ochrana pri -
P13.6 Zataen: 0 3 0 713 |Vid'13.3
Tepelna ochrana -
P13.7 motora 0 3 2 704 |Vid'13.3

tab. 18: Ochrany
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Pred-
Kod Parameter Min. | Max Je(:(not- volena ID Poznamka
a
hodnota
P13.8 | Mtp:Okolita teplota| -20 100 °Cc 40 705 |Teplota prostredia
Mtp:Chladenie pri o Chladenie ako % pri
P13.9 nulovej rychlosti 0.0 | 1500 % 400 706 0 rychlosti
Mtp:Tepelna Easova ) . Tepelna casova konstanta
P13.10 Kon&tanta 1 200 min. menisa | 707 motora
20x Aby doslo k zablokovaniu,
P13.11| Prud zablokovania | 0,00 | ’ A ‘Njednv 710 | musi prad prekrocit tento
Njedn. limit
P13.12 | Doba zablokovania| 0,00 | 300,00 s 15,00 711 | Casovy limit zablokovania
Frekvencia Min. frekvencia
P13.13 zablokovania 0.10 | 32000 Hz 25.00 712 zablokovania
UL:Z4taZ zaciatku Min. moment na zaciatku
P1314[ ™ ibudzovania 100 150.0 B s0.0 714 | odbudzovania
pigas| UbZzatazeri ool qson [ o 10,0 | 715 |Minimatny moment pri fo

nulovej frekvencii

N Je to maximalny ¢as
P13.16| UL:Casovy limit 1,0 | 3000 s 20,0 716 |povoleny pre existenciu
stavu odlahcenia

Oneskorenie
Oneskorenie pre poruchu

p13.q7 | . poruchy 00| 100 s 05 | 1430 |analsgového pradového
nizkotroviového vstupu

analdégového vstupu

0 = Ziadna akcia
1=Alarm

P13.18| Externa porucha 0 3 2 701 |2 =Porucha: Spésob
zastavenia

3 = Porucha: Volny dobeh

Porucha kom.

P13.19 0 4 3 733 |Vid'13.1
zbernice
Frekvencia pouZzita, ked'
P13.20 Prednavslavené p31| P32 Hz 25,00 183 odpoved na poruchu je
frekvencia alarmu Alarm + prednast.
frekvencia
P13.21 Zamknutie Gprav 0 1 0 819 0= Upravy pov(lnlener
parametrov 1=Upravy zakazané
0 = Ziadna akcia
1=Alarm
2 = Porucha: Spésob
P13.22 | Porucha termistoral 0 3 2 732 |zastavenia
3 = Porucha: Volny dobeh
Skryté, dokial nie je
pripojena doplnkova doska
Kontrola konfliktu -
P13.23 FWD/REV 0 3 1 1463 |Vid P13.3
P13.24 | Poruchateploty | 0 3 0 740 |Vid P13.3, skryté, dokial nie

je pripojena doska OPTBH

tab. 18: Ochrany
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Pred-
Kod Parameter Min. | Max Je(:(nnt- volend D Poznamka
a
hodnota
Binarne kddovany vyber
signalov pouzivanych
na aktivovanie vystrah
a portch
Porucha vstupu BO = Vstup teploty 1
P13.25 teploty ! 7 ! 739 B1 = Vstup teploty 2
B2 =Vstup teploty 3
POZNAMKA: Skryté, dokial
nie je pripojena doska
OPTBH
Rezim poruchy 0= Nepouzité
P13.26 te Tol 0 2 2 743 |1 =Dolny limit
ploty 2 = Horny limit
. N Prah poruchy teploty,
pragy |  Hmitporuchy  f-50.0/) 2000/ 100,0 | 742 |skryté a2 do pripojenia
ploty g " dosky OPTBH
P13.28 P"r“c’f‘a,az‘;f‘“me] 0 3 3 730 | Ako parameter P13.3
Teplota motora 0=2zakézané
P13.29| ceoemot [ o | 2 2 | 15521[1=refim konstanty
P 2=reim poslednej hodnoty

tab. 18: Ochrany
POZNAMKA:
*Tieto parametre st dostupné len vo verzii power SW FWP00001V026 zahrnutej
v FW01070V010 alebo neskorsej verzii.
POZNAMKA: Tieto parametre st zobrazené, ked P17.2= 0.

5.16 Parametre chybového autoresetu (Riadiaci panel: Menu PAR -> P14)

Jednot- Lteeh
Kod Parameter Min. | Max K volena | ID Poznamka
a
hodnota
- 0 = Zakazané

P14.1| Automaticky reset| 0 1 0 731 1 = Povolit
P14.2 Cas ¢akania 0,10 | 10,00 s 0,50 | 717| Doba ¢akania po poruche
P14.3| Trvanie pokusu 0,00 | 60,00 s 30,00 | 718 Max. doba pre pokusy
P14.4| Pocet pokusov 1 10 3 759| Max. pocet pokusov

0= Po rampe
P14.5| Sposob restartu 0 2 2 719 1 = Letmy Start

2 =7 Funkcie spustania

tab. 19: Parametre chybového autoresetu

POZNAMKA: Tieto parametre st zobrazené, ked P17.2= 0.
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5.17 Parametre riadenia PID (Riadiaci panel: Menu PAR -> P15)

Kod

Parameter

Max

Jednot-
ka

Pred-
volena
hodnota

Poznamka

P15.1

Volba referencie
zdroja

meni sa

332

0 = Pevna referencia %
1=Al

2=AI2

3 = ProcessDataln1
(0-100 %)

4 = ProcessDataln2
(0-100 %)

5 = ProcessDataln3
(0-100 %)

6 = ProcessDataln4
(0-100 %)

7 = Sled pulzov/kédovaé
8=AIE1

9 = vstup teploty 1

10 = vstup teploty 2

11 = vstup teploty 3

P15.2

Pevna
referencia

0,0

100,0

50,0

167

Pevna referencia

P15.3

Pevna
referencia 2

0,0

100,0

50,0

168

Alternativna pevna referencia,
volitelna pomocou DI

P15.4

Vyber odozvy
zdroja

meni sa

334

0=Al1

1=A12

2 = ProcessDataln1
(0-100 %)

3 = ProcessDataln2
(0-100 %)

4 = ProcessDataln3
(0-100 %)

5 = ProcessDataln4
(0-100 %)

6 = Al2-Al1

7 = Sled pulzov/kédovaé
8=AIE1

9 = vstup teploty 1
10 = vstup teploty 2
11 = vstup teploty 3

P15.5

Minimum
hodnoty spatnej
vazby

0,0

50,0

0,0

336

Hodnota pri minimalnom
signalu

P15.6

Maximum
hodnoty spatnej
vazby

10,0

300,0

100,0

337

Hodnota pri maximalnom
signalu

P15.7

P zisk

0,0

1000,0

100,0

118

Proporény zisk

tab. 20: Parametre riadenia PID
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Jednot- ey
Kod Parameter Min. | Max volena | ID Poznamka
ka
hodnota
P15.8 | ¢as 0,00 | 320,00 s 10,00 119 | Integralny cas
P15.9 D ¢as 0,00 10,00 s 0,00 132 | Derivaény ¢as
0 = Priamy (Spatna vézba <
Referencia -> Zvys. vystupu
. . PID)
P15.10 | Chyba inverzie 0 1 0 340 1= Invertovany (Spiitna viizba >
Referencia -> ZniZ. vystupu
PID)
Pohon prejde do rezimu
Minimélna Fekvencia astiva pod mto
P15.11 frekvencia 0,00 P3.2 Hz 25,00 1016 | ,. . .
limitom dlhSiu dobu, ako je
parkovania . N
doba definovana parametrom
Oneskorenie parkovania
P15.12 Oneskorenie 0 3600 S 30 1017 Oneskoreme_ pre prechod
parkovania do parkovania
P15.13 | Chybarestartu | 00 | 1000 | % 50 | 1018 |Prah pre ukoncenie
parkovania
Zvyenie
P15.14 referencie 0,0 50,0 % 10,0 1071 | Vztiahnuté k referencii
parkovania
pi5.15 [ Caszosilnenia |- 60 s 10 | 1072 [ Doba zosilnenia po P15.12
referencie
P15.16 Max. strata 0,0 50,0 % 5,0 1509 V;t\ahnute k hodnlote spatnej
parkovania vazby po zosilneni
Cas kontroly
P15.17 straty 1 300 s 30 1510 | Po dobe zosilnenia P15.15
parkovania
0 = Hodnota spé&tnej vazby PID
1 = Vystupna frekvencia
Vyber zdroja 2 = Rychlost motora
P15.18 jednotky 0 6 0 1513 | 3 = Moment motora
procesu 4 = Vykon motora
5 = Prd motora
6 = Sled pulzov/kédovac
Desatinné
hodnoty . . .
P15.19 jednotky 0 3 1 1035 | Desatiny na displeji
procesu

tab. 20: Parametre riadenia PID
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Jednot- ey
Kod Parameter Min. | Max K volena | ID Poznamka
a
hodnota
Minimalna
pis0|  fodnota 00 | P15.21 0,0 | 1033 [ Min. hodnota procesu
jednotky
procesu
Maximélna
P51 | hednota - pi590] 32000 100,0 | 1034 | Max. hodnota procesu
jednotky
procesu
Minimalna hodnota teploty
Minimalna -50,0/ pre PID a referencnt $kalu
P15.22 hodnota teploty | 223,2 P15.23 0.0 1706 frekvencie, skrytd az do
pripojenia dosky OPTBH
Maximalna hodnota teploty
Maximalna 200,0/ pre PID a referencnu $kalu
P15.23 hodnota teploty P15.22 473,2 100.0 1707 frekvencie, skryta az do
pripojenia dosky OPTBH

tab. 20: Parametre riadenia PID

POZNAMKA: Tieto parametre su zobrazené, ked' P17.2=0.

5.18 Riadenie motora (riadiaci panel: Menu PAR -> P16)

Pred-
Kod Parameter Min. | Max |Jednotka| volend | ID Poznamka
hodnota
0 = Nepouzité
P16.1 Funkcia predohrevu 0 2 0 1225 1=Vidyv z/as‘ta_ve'nam stave
motora 2 = Riadené digitadlnym
vstupom
Jednosmerny prad na
predhrievanie motora
. 0 i
P16.2 Prad predohrevu 0 5% A 0 1227 @ menica v zastavenom
motora ‘Njedﬂv stave. Aktivne v zastavenom
stave alebo digitalnym
vstupom v zastavenom stave

tab. 21: Predohrev motora
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5.19 Menu jednoduchého poutzitia (Riadiaci panel: Menu PAR -> P17)

Jed- Predvo-
Kod Parameter Min.| Max lend D Poznamka
notka
hodnota
0=Zakladna
Cerpadlo
. 2 = Ventilator
P17.1 Typ aplikécie 0 3 0 540 3= Vysoky moment
POZNAMKA: Viditelné iba ked'
je aktivny Sprievodca spustanim
. 0 = V3etky parametre viditelné
P17.2 Skrytie 0 1 1 115 | 1 = Viditelna iba skupina
parametrov .
parametrov rychleho nastavenia
0 = Celzius
1 = Kelvin
P17.3 | Jednotka teploty 0 1 0 1197 POZNAMKA:Skryté, dokial nie
je pripojena doska OPTBH
P17.4 Heslo na Er|§tup o 130000 0 2362 Zadanie spravneho hesla umozriuje
do aplikacie* kontrolu skupinu parametra 18

tab. 22: Parametre menu jednoduchého pouZitia

POZNAMKA:
*Tieto parametre su dostupné len vo verzii power SW FWP00001V026 zahrnutej
v FW01070V010 alebo neskorsej verzii.
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5.20 System parameters

Pred-
Kéd Parameter Min. | Max | volend D Poznamka
hodnota

Informacie o softvéru (MENU SYS -> V1)

Vi1 APISW ID 2314
V1.2 Verzia API SW 835
Vi3 Power SW 1D 2315
V1.4 Verzia Power SW 834
V1.5 Identifikator aplikacie 837
V1.6 Revizia aplikacie 838
V1.7 Zatazenie systému 839

Ked'nie je nainstalovana pridavna doska komunikaénej smernice alebo doska OPT-BH, maju
parametre komunikaénej smernice Modbus nasledujice hodnoty

Stav komunikacie
Modbus.

Format: xx.yyy

V2.1 Stav komunikacie 808 kde xx = 0-64 (pocet
chybovych sprav) yyy =
0-999 (pocet dobrych
sprav)

0 = Nepouzité

P2.2 Protokol kom. zbernice 0 1 0 809 1 = Pousity Modbus

Predvolené nastavenie:
P2.3 | Adresa pomocného prvku 1 255 1 810 Ziadna parita,
1 zastavovaci bit

0=300

1=600

200
3=2400
P2.4 Rychlost prenosu 0 8 5 811 4=14800
5=9600
6=19200
7=38400
8=57600

tab. 23: System parameters
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Kod

Parameter

Pred-
volena
hodnota

Min.

Poznamka

P2.6

Typ parity

813

2 =Neparna
Zastavovaci bit je

2. bit, ak je typ parity
0 = Ziadne;
Zastavovaci bit je

1. bit, ak je typ parity
1= parne alebo

2 =neparne

P2.7

Casovy limit komunikacie

814

0 = Nepouzité
1=1sekunda
2 =2 sekundy, atd.

P2.8

Reset stavu komunik.

815

Ked'je nainstalovana doska Canopen E§, su pouzité ti

ieto komunikacné parametre

V2.1

Stav komunikacie Canopen

14004

0 = Inicializacia

4 = Zastavené

5 = Prevadzkové
Predprevadzkové
7 = Reset_aplikacie
8 = Reset_kom

9 = Nezname

P2.2

Prevadzkovy rezim Canopen

14003

1 = Profil ovladaca
2 = Obidenie

P2.3

ID uzla Canopen

14001

P2.4

Rychlost prenosu Canopen

14002

3 =50 kbaud

4 =100 kbaud
5 =125 kbaud
6 =250 kbaud
7 =500 kbaud
8=1000 kbaud

Ked'je nainstalovana doska

DeviceNet E7, st pouzité

tieto komunikaéné parametre

V2.1

Stav komunikacie

14014

Stav komunikacie
Modbus. Format:
XXXX.Y, X = pocitadlo
sprav DeviceNet

Y = stav DeviceNet

0 = neexistuju alebo bez
napajania zbernice

1 = stav konfiguracie
Zavedené

Casovy limit

P2.2

Typ vystupného zostavenia

14012

20, 21,23, 25,101,111

tab. 23: System parameters
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Pred-
Kéd Parameter Min. | Max | volena D Poznamka
hodnota
P2.3 MAC ID 0 63 63 14010
1= 125 kbit/s
P2.4 Rychlost prenosu 1 3 1 14011 50 kbit/s
3 =500 kbit/s
P25 Typ vstupného zostavenia 70 117 7 14013 70, 71,73, 75,107, 117
Ked'je nainstalovana doska ProfidBus E3/E5, su pouzité tieto komunikaéné parametre
V2.1 Stav komunikacie 14022
V2.2 Stav protok(.ﬂu kom. 14023
zbernice
V2.3 Aktivny protokol 14024
V2.4 | Aktivna prenosova rychlost 14025
V2.5 Typ telegramu 14027
1 = Profidrive
P2.6 ReZim obsluhy 1 3 1 14021 2 =Obidenie
3 =Echo
P2.7 | Adresa pomocného prvku 2 126 126 14020
Ked'je nainstalovana doska OPT-BH, su pouZité tieto komunikaéné parametre
0 =Ziaden snimac
1=PT100
2=PT1000
P2.1 Snimac typ 1 0 6 0 14072 3=Ni1000
4 =KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100
0 = Ziaden snimac
1=PT100
2=PT1000
P2.2 Snimac typ 2 0 6 0 14073 1000
4 =KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100
0= Ziaden snimac¢
1=PT100
2=PT1000
P2.3 Snimac typ 3 0 6 0 14074 Ni1000
4 =KTY84
5=2xPT100
6=3xPT100

tab. 23: System parameters
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Pred-
Kod Parameter Min. | Max | volena D Poznamka
hodnota
Ked'je nain3talovana doska OPT-EC, st pouZité tieto komunikaéné parametre
V21 Zislo verzie 0 Cislo verzie softvéru
dosky
Stav aplikacie dosky
V2.2 Stavov dosky 0 OPTEC
Dalsie informacie
V3.1 Pocitadlo MWh 827 Miliény Watt-hodin
V3.2 Zapnuté dni 828
V3.3 Zapnuté hodin 829
V3.4 Pocitadlo chodu: Dni 840
V3.5 Po¢itadlo chodu: Hodiny 841
V3.6 Pocitadlo portch 842
Monitor stavu sady Skryté pri pripojeni
V3.7
parametrov panelu s PC.
Obnovenie nastavenia 1= Obnovitovarne
P4.2 ! 0 1 0 831 nastavenia véetkych
z vyroby
parametrov
P43 Heslo 0000 | 9999 0000 832
Cas pre panel a
Ph.4 podsvetlenie LCD aktivne 0 9 5 833
UloZit nastavenu sadu L
P4.5 parametrov do panela 0 1 0 Skryté pri pripojeni s PC
Obnovit nastavenu sadu P
P4.b parametrov z panela 0 1 0 Skryté pri pripojeni s PC
F5.x Menu Aktivne poruchy
Fé.x Menu Histéria porich

tab. 23: System parameters
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6. URCOVANIE PORUCH

Kod poruchy Nazov poruchy Kéd poruchy Nazov poruchy

1 Nadprad 27 Spéatna ochrana EMF
2 Prepatie 29 Porucha termistora
. Komunikacia po internej
3 Porucha uzemnenia 34 sbernici
8 Porucha systému 35 Porucha aplikacie
9 Podpatie 41 Prehriatie IGBT
Volba analégového vstupu
. " 20-100 % (zvoleny rozsah
1 Porucha vystupnej faze 50 signalu 4 a2 20 mA alebo
2az10V)
Podchladenie .
13 frekvenéného menica 51 Externd porucha
14 fnr::igstle frekvenéného 52 Porucha dvierok panela
15 Zablokovanie motora 53 Porucha kom. zbernice
16 prehriatie motora 54 Porucha zésuvky
A Porucha nespravneho
17 Odlahcenie motora 55 chodu (konflikt FWD/REV)
22 Porucha kontrolného 57 Porucha identifikacie

suctu EEPROM

25 Chyba strazca 111

mikrokontroléru Porucha teploty

tab. 24: Poruchové kédy. Podrobny popis portdch najdete v pouZivatelskej
prirucke.
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7. OBECNE UDAJE
Velkost Vyska (mm) &irka (mm) Hibka (mm) r:(’g“]‘“”“f

mm inch mm inch mm inch kg lb.

MI1 157 6,2 66 2,6 98 3,9 05 1.1

Rozmery

a hmotnost MI2 195 7.7 90 35 102 4 0,7 1.5
MI3 262 10,3 100 39 109 43 1 2,2
Mi4 370 14,6 165 65 165 65 8 17,6
MI5 414 16,3 165 65 202 8 10 22
Siete Jednotky Vacon 20 s inou kombinaciou filtra ako EMC4 nemozno

Napajacia siet

pouZit v sietach so zdruZzenym napatim (s uzemnenou fazou).

Skratovy prad

Maximalny skratovy priad musi byt < 50 kA, Pre MI4 bez j.s. syti¢a
musi byt max. skratovy prid < 2,3 kA, pre MI5 bez j.s. sytica musi byt
max. skratovy prud < 3,8 kA.

Vystupné napatie

0-Ujp

Pripojenie Menovity trvaly prid Iy pri teplote okolia max. +50 °C (zavisi na
motora Vystupny prad velkosti jednotky), pretazenie
1,5 x Iy max. 1 min/10 min
" Kladny; Logika1: 18-30 V, Logika0: 0-5V; Zaporny, Logika1: 0-10V,
Digitalny vstup |} 0 ikc20: 18-30 V; Ri = 10 kQ (prementivé)
Analégové 0-10V, Ri = 250 kQ
vstupné napatie
Pripojenie | An2'690% 00420 mA, Ri <250 Q
riadenia vstupny prid
Analégovy vystup | 0-10V, RL 2 1 kQ; 0(4)-20 mA, RL <500 Q, Volitelné mikrospinagom
Digitalny vystup | Otvoreny kolektor, max. zataz 35 V/50 mA (premenlivé)
Vystup relé Spinacia zataz: 250 VAC/3 A, 24V DC 3 A
Pomocné napatie| +20 %, max. zataz 50 mA
Prevadzkova -10 (bez ndmrazy)-40/50°C (zavisi na velkosti jednotky): menovita
!eretvoa!az ova zatazitelnost Iy
przstredia Bocna montaz pre MI1-3 je vidy 40 °C; pre volbu IP21/Nemal v MI1-
3 max. teplota je takisto 40 °C.
Teplota 0 °
skladovania 40-t+701°C
Podmienk -95 9 sci i i
prostrediay Relativna vihkost 0-95 % RH, bez kondenzacie, nekorozivne prostredie, bez

kvapkajlcej vody

Nadmorska
vySka

100 % zatazenie (bez zniZovania vykonu) do 1 000 m. 1 % znizenia
vykonu pre kazdych 100 m nad 1 000 m; max. 2 000 m

Trieda krytia

1P20/IP21/Nema’ pre MI1-3, IP21/Nema 1 pre Ml4-5

Stupefi
znecistovania

PD2

24-hodinova podpora +358 (0) 201 212 575 » e-mail: vacon@vacon.com




54 « VACON VSEOBECNE UDAJE
Imunita Vsilade s EN50082-1, -2, EN61800-3
Emisie 230V : V zhode s EMC kategdrie C2; S internym filtrom RFI.
lPo:irlobn' opis, MI4 a 5 zodpoveda C2 s doplnkovym j.s. syticom a CM syticom.
EMC 4P V,yf L'pk" 400 V: Vo verzii s vndtronym odrusovacim filtrom vyhovuje kategorii
Wr\'ruoéizu‘v\/aa:oi o ) EMC; vo verzii s pridavnym jednosmernym syticom a syticom CM
;o I vyhovuji MI4 a 5 kategdrii C2.
N Oba: Ziadna ochrana pred emisiami EMC (Vacon droveri N): Bez filtra
www.vacon.com) RFI
Norm Pre EMC: EN61800-3,
Yy Pre bezpeénost: UL508C, EN61800-5
Certifikaty Pre bezpe&nost: CE, UL, cUL, KC
O Eeiy Pre EMC: CE, KC
:yzr,?‘,g: (Podrobné informacie o schvaleniach, vid'stitok jednotky)
- Svorka kabla min-max (mm?)
Napajaci
Velkost Poistka (A) kabeleu Havnél -] Riadenie
(mm?) Ve nenie | arelé
denie
siadavky na kablea | M1 6 3415415 15-4
ronstkv M2 10
Podrobné udaje, vid
Pouzivatelsku MI3 20 3*2,5+2,5 1,5-6
priruéku Vacon 20 na:
www.vacon.com) 20
380-480 V, 3~ 25
clh s Mi4 “0 3%6+6 1-10c| 1410
(202 40je Y
iba pre 208-
240V, 3~)
. 2,5-50 .
MI5 40 3*10+10 Cu/Al 2,5-35 0515
G0 M2 20 2*2,5+2,5
: MI3 32 2%6+6
1,5-4
MI1 10 2*1,5+1,5
208 - 240, 1~ MI2 20 2*2,5+2,5
MI3 32 2*6+6 1,5-6
MI3 6
3*1,5+1,5 1,5-4
600V MI3 10
MI3 20 3*2,5+2,5 1,5-6
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- Cez uvedené poistky je mozné pripojit jednotku k napdjaniu s maximalnym
skratovym pridom 50 kA.

- Pouzivajte kéble s tepelnou odolnostou najmenej +70°C.

- Poistky sluzia aj ako ochrana pred pretazenim kabla.

- Tieto pokyny sU pouzitelné iba v pripade jedného motoru a jedného kablového
spojenia od frekvencného menica k motoru.

- Pre splnenie normy EN61800-5-1 musi mat ochranny vodi¢ prierez najmenej
10 mm2 Cu alebo 16 mm? AL Ina moZnost je pouZitie dodato&ného ochranného
vodica najmenej rovnakej velkosti, ako je pévodny vodic.
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Vykonové Udaje Vacon 20

Hlavné napitie 208-240V, 50/60 Hz, 1~
Menovity
Menovita zataZite(nost Vykon motora  |vstupny
Typ M prud . «|Hmot-
frekvenc- Prad pri Mechanicka nost
rr?:r:]iga 100 % trvaly |pretazeni P P Al velkost (kg)
prad Iy [AT 150 % [HP] | [KW]
[A]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 4,2 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 5,7 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 6,6 MI1 0,55
0004 3,7 56 1 0,75 83 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 1,5 1,1 11,2 MI2 0,7
0007 7 10,5 2 1,5 14,1 MI2 0,7
0009* 9,6 14,4 3 2,2 22,1 MI3 0,99
tab. 25: Vykonové Udaje Vacon 20, 208-240 V
* Maximalna prevadzkova teplota okolia menica je 40 °C!
Hlavné napétie 208-240V, 50/60 Hz, 3~
Menovity
Menovita zatazitelnost Vykon motora  |vstupny
Tvp M prud .« |Hmot-
frekvenc- Prad pri Mechanicka nost
oene [100%trvaty [pretazent P | P VR K (0]
prad Iy [AT [150 % [HP] | [KwW]
[A]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 2,7 MI1 0,55
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 3,5 MI1 0,55
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 3,8 MI1 0,55
0004 3,7 5,6 1 0,75 4,3 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 1,5 1.1 6,8 MI2 0,7
0007* 7 10,5 2 1,5 8,4 MI2 0,7
0011* 1 16,5 3 2,2 13,4 MI3 0,99
0012 12,5 18,8 4 8 14,2 MI4 9
0017 17,5 26,3 5 4 20,6 MI4 9
0025 25 37,5 7.5 55 30,3 Ml4 9
0031 31 46,5 10 7.5 36,6 MIS 1"
0038 38 57 15 11 44,6 MIS 11

tab. 26: Vykonové tdaje Vacon 20, 208-240 V, 3~

* Maximalna prevadzkova teplota okolia menica je +40°C!
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Hlavné napitie 115V, 50/60 Hz, 1~
Menovity
T Menovita zatazitelnost Vykon motora  |vstupny
yp rad -
frekvenc- - - L Mechanicka :(:zgt
ného _|Pradpri velkost
meniga |100 % trvaly [pretazeni P P 1Al lkg)
prad Iy [AT  [150 % [HP] | [KW]
[A]
0001 1,7 2,6 0,33 0,25 9.2 MI2 0,7
0002 2,4 3,6 0,5 0,37 11,6 MI2 0,7
0003 2,8 4,2 0,75 0,55 12,4 MI2 0,7
0004 3,7 5,6 1 0,75 15 MI2 0,7
0005 4,8 7,2 1,5 11 16,5 MI3 0,99
tab. 27: Vykonové Udaje Vacon 20, 115V, 1~
Hlavné napatie 380-480 V, 50/60 Hz, 3~
Menovity
T Menovita zatazitelnost Vykon motora  |vstupny
yp ad -
frekvenc- - - P Mechanicka Hm?t
ného _ [Prudepri velkost nos
meniéa |100 % trvaly |pretazeni P P [A] (k)
prid Iy (Al [150 % [HP] | [kw]
[A]
0001 1,3 2 0,5 0,37 2,2 MI1 0,55
0002 1,9 2,9 0,75 0,55 2,8 MI1 0,55
0003 24 3,6 1 0,75 3,2 MI1 0,55
0004 B 5 1,5 1.1 4 MI2 0,7
0005 4,3 6,5 2 1,5 5,6 MI2 0,7
0006 5,6 8,4 3 2,2 7.3 MI2 0,7
0008 7,6 11,4 4 3 9,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 5 4 11,5 MI3 0,99
0012 12 18 7,5 55 14,9 MI3 0,99
0016 16 24 10 7.5 17,1 Ml4 9
0023 23 34,5 15 11 25,5 Ml4 9
0031 31 46,5 20 15 33 MI5 11
0038 38 57 25 18,5 41,7 MIS 1Al

tab. 28: Vykonové Udaje Vacon 20, 380-480 V
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Hlavné napitie 600V, 50/60 Hz, 3~
Menovity
Typ Menovita zataZitelnost Vykon motora  |vstupny H
frekvené- prad Mechanicka nt)n;?ti
ného o . |Prad pri velkost (kg)
meniea | ity ia) [eretazeni | By | gl | ?
procin 150 % [A]
0002 1,7 2,6 1 0,75 2 MI3 0,99
0003 2,7 4,2 2 1,5 3,6 MI3 0,99
0004 3,9 59 3 2,2 5 MI3 0,99
0006 6,1 9,2 5 4 7,6 MI3 0,99
0009 9 13,5 7,5 55 10,4 MI3 0,99

tab. 29: Vykonové (daje Vacon 20, 600 V

Poznamka 1: Vstupné pridy su spoditané pri napajani transformatorom 100 kVA.

Poznamka 2: Pre motor s permanentnymi magnetmi vyberajte menovity vykon
frekvencného menica podla vykonu motora na hriadeli, a nie podla
menovitého pradu.

Rychle nastavenie Modbus

A: Ako vzdialené riadiace miesto zvolte komunikacnl zbernicu: P2.1 to1 -
1 Kom. zbernica |
B: Nastavte protokol Modbus RTU na “ZAPNUTY": SYS P2.2 na 1 - Modbus

A. Nastavte riadiace slovo na 0" (2001)

B. Nastavte riadiace slovo na..1" (2001)

C. Stav frekvenc¢ného menica je CHOD

2 D. Nastavte referenént hodnotu na ..5000" (50,00%) (2003)

E. Aktualna rychlost je 5000 (25,00 Hz, ak je MinFreq 0,00 Hz a MaxFreq je 50,00 Hz)
F. Nastavte riadiace slovo na .0" (2001)

G. Stav frekvencného menica je STOP
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